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Schutzvermerk nach DIN ISO 16016 beachten!

Anschluss aufom. Melder

Bis zu 10 Stick in einer Linie

<_

im letzten Melder

der Linie muss ein 33k
Ohm Widerstand ein-
gesetzt werden |l

ECO 1003 Optischer Rauchmelder
ECO 1004T 78°C Wtrme-Maximal-Melder
ECO 1005T 58°C Wdrme-Maximal-Melder

ECO 1000BR Sockel mit Alarmwiderstand

24V DC Energieversorgung
fir externe Signalgeber:

24V DC Ausgang fur max. 0,5A.

Fiur z.B. externe Signalgeber.

Achtung:

Der Ausgang wird ca. 2 Minuten, nachdem die
Antriebslinie abgeschalfet hat, bei Ausfall der
Hauptenergieversorgung abgeschaltet.

[an] ~ m ~
~ ~ [aa} m
Minus GND
EN 24V 10A-1-1 PlUs EN 24V 10A-1-1 PlUs
autom. 24V
Melder Ausgang
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System-Bus
Die Kommunikation wird tber eine Linienverdrahtung realisiert. Dabei werden die drei Busklemmen miteinander
verbunden. Beim ersten und dem letzten Busteilnehmer muss der Jumper “Term” gesteckt werden.
Jeder Busteilnehmer muss eine eindeutige Busadresse erhalten.
Die Initialisierung der Buskommunikation wird in einer separaten Dokumentation beschrieben.
Die System-Bus Technik dient der Kommunikation mehrerer Bus—Teilnehmer untereinander. Uber die Kommunikationsschnittstelle
konnen Informationen untereinander geteilt und verarbeitet werden.
Bei diesen Informationen handelt es sich um die Signale:
o Alarm Dauersignal
o Alarm-Reset
e Anlagen-Zu
= e \Vitterungsalarm
= o Testbefrieb
S e Sfdrung
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g LG - - | Tern o Tern [N
gesteckt nicht gesteckt gesteckt
1. Zentrale 2. Zentrale X. Zentrale
Max. 56 Teilnehmer bei einer
System-Bus maximalen Busldnge von 1000m moglichl
Fernmeldeleitung z.B. J-Y (St) Y 2x2x0,8
(ggf. Funktionserhaltkabel)
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Schutzvermerk nach DIN ISO 16016 beachten!
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+ Achtung: Setuptinderung vornehmen! :
{nur potentialfreier Kontakt)

Schliegerkontakt (NO)
Anschluss RM 301

Anschluss (WRM 401/C
(nur potentialfreier Kontakt)

oder
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system

Witterungs-

Bei der Verwendung des Wind Regenfiihlers WRF 501
missen im Funktionsment drei Einstellungen vorgenommen werden (Siehe Dokumentaion).
1. Einstellung der Wind-Schaltschwelle

2. Einstellung der Wind-Anzugsverzsgerung
3. Einstellung der Regen—-Empfindlichkeit
ohne diese Einstellungen ist die Funktion nicht gegeben.

Bei Anschluss eines Wind- und Regenmelders
ist zwingend die typenspezifische
Ookumentation zu beachten.

Wind-/ Regen- Fihler WRF 501

Anschluss WRF 501
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Anschluss Luffungstaster
Doppelwippen ohne gegenseifige Verriegelung
Luftungstaster ohne LED
Laftungstaster Anzahl beliebig
Anzahl max. 8 Stdck Auf und Zu gleichzeitig = Stop
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Solo - Betrieb Solo — Betrieb
JM-0C - ... LA-IN oder Fremdantrieb mit externer LA-1 und JM-DC
Am letzten Antrieb muss der Widerstand fir die Am letzten Antrieb muss der Widerstand fur die
Antriebslinien-Uberwachung angeschlossen werden. Antriebslinien-Uberwachung angeschlossen werden.
Achtung: Nur 3-Draht + 33k mdglich! Achtung: Nur 3-DOraht + 33k méglich!
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Anschluss Motorlinien fur 24V Mofore im Tandem Betfrieb
T an d em — B & T re D -J M - D [ Die maximal anschlie@baren Antriebe des Herstellers, JM_,IDET t II‘_/:_lN
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s o o + 33k
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Solo - Betrieb JM-DC2 Solo/SYN - Betrieb JIM-D(3 24V Sola/SYN — Betrieb JIM-DC4 24V
AnTriebslinien_—Uber‘wuchun? mit AnTriebslinien_—Uber‘wuchun? mit AnTriebslinien_—Uber‘wuchun? mit
SBEDgaht + Cim letzten Anfrieb Die maximal anschliegbaren gBEDaah’r + C im letzten Antrieb SBEDguht + Cim letzten Anfrieb
Antriebslinien-Uberwachung mit é‘ig“;'ﬁgeehg%gneﬂfuune"ss_' Antriebstinien-Uberwachung mit Antriebslinien-Uberwachung mit
3-Draht + 33k im lefzten Antrieb querschnitte und Kuhe%lungen sind 3-Draht + 33k im Lefzten Antrieb 3-Draht + 33k im lefzten Antrieb
— in der Betriebsanleitung beschrieben. — —
33k Siehe Kapitel "Maximal 33k 33k
IM-DC2 anschliefsbare Antriebe JM-DC3 / JM-DC3-SYN IM=DC4 / JM-DC4=SYN
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c 3 c 3 c p
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«© Beschaltung Beschalfung
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EN 24V 10A-1-1
Anfrieb
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Anschluss Matorlinien fur 24V Mofore im Synchron—Befrieb
LA-SYN 0,55A - 2,5A oder

LA-SYN 0,55A - 2,5A oder

~ Achtung: LA-SYN 1,0A - 7,0A < ~ Aehtung: LA-SYN 1,0A — 7,0A <1 7 A
Bitte Dip Schalter Bitte Dip Schalter
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= + 1 + 1
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Anschluss Matorlinien fur 24V Motorftraversen Typ GMTJ
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